


前 言

我公司长期致力于电缆故障测试的研究，电缆故障智能测试仪已被上千家用户所使用，在电力电缆

测试领域中具有很高的声誉。公司引用最新概念研制的管线定位仪，特别适用于电缆对地绝缘故障的快

速准确定位，（带电）路径查找，深度定位。

管线仪是以电磁感应法为基础加以通讯原理的应用设计而成。在使用上包含了更多人性化的设计，

通过大屏液晶显示信号强弱,条栅、箭头及声音提示使得操作者很容易判断电缆地下位置及故障点。一人

即可完成全部操作。

管线仪既可用于查找电缆（带电或不带电）路径，又可用于寻找直埋电缆故障。可以完成过去几套

仪器才可完成的任务。

管线仪改变了传统的电缆故障定位概念，不需高压试验装置，不需使用交流电源，不需分析波形，

接线简单明了，使用方法一学即会。过去我们查找电缆路径，必须将电缆停电测试，而有些运行电缆不

可能停电，可以轻松解决带电电缆路径查找的问题。管线仪还可直接查找 50Hz 带电电缆的路径。

仪器特点:

 全数字式定位仪，显示清晰，定位可靠

 便携轻巧、使用方便、查找快捷

 内置充电电池，测试时不需市电

 具有电缆埋深显示、电流显示

 大屏液晶图形显示、测试中不需耳机

 内置欧姆表可测量电缆环路电阻

 具有电缆定位和故障查找两种功能

 可以找到高达 2MΩ的对地绝缘故障

 具有背光功能适应夜间操作

公司将在产品的改进、提高方面做出不懈努力，不断推出技术更先进、性能更优越、功能更完善的

新产品系列，在电缆监护、测试领域中为您提供坚实的物质保障和强有力的技术支援。

为了确保您能够安全顺利地使用本套仪器，请务必在使用前仔细阅读本用户手册。
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第一章 基本原理

一、工作一





线的两端都必须有良好的接地即被测管线要具有良好的回路。其使用示意图见下图。

3、接收机的工作原理及方法

接收机的三种工作方式：波峰法、波谷法、跨步电压法。

（1）波峰法（峰值模式）：探测仪接收机位于管线正上方时信号指示最大、声音也最大。要注意

调节增益，使其仅仅能在管线上方或附近探测到信号。波

峰法是用水平线圈接收电磁场水平分量的强度，对无干扰

的电缆进行峰值检测。在电缆正上方时，当接收机的正面

与电缆走向垂直时磁场响应强度最大，这不仅因为线圈离

电缆最近，线圈所在的磁场强，还因为此时磁场的磁力线

通过接收线圈的磁通量最大。当接收机向电缆两侧移动探

测时，两侧磁场响应强度对称且逐渐减小。这不仅因为此

时的线圈离电缆距离远，接收机线圈所接收的磁场变弱，

还因为此时磁场磁力线的方向与线圈的平面不再垂直，通

过线圈的磁通量变小，从而产生如山峰一样的信号响应。因而叫做“波峰法”。

（2）波谷法（零值模式）：探测仪接收机位于电缆正上方时信号指示最小、且接收机声音指示无任

何声音指示。要注意调节增益，使接收机在电缆正上方无信号及声音指示，而位于线路两边时有声音。

波谷法用垂直线圈测量电磁场的垂直分量，目标电缆上的磁场是由无数个与电缆同心的圆型磁力线组成

的，接收机在电缆正上方时信号响应最小，两侧各有一个高

峰。这是由于这些磁力线在电缆正上方穿过接收机垂直接收

线圈的垂直分量为零，此时通过接收机的垂直线圈的磁通量

为零，信号响应有一个最小值（零值或极小值）；当接收机

在电缆两侧移动时，仪器的响应会随着接收机远离电缆而逐

渐增大，这是因为，此时的磁力线方向与接收机垂直线圈平

面已形成一定的角度，通过接收机垂直线圈的磁通量逐渐变

波 峰 法 原 理







工作模式：直连法、耦合法（卡钳法）、感应法

匹配负载：5 欧姆—3000 欧姆

阻抗显示：五位数字

过热过流：自动保护

功率输出：低挡、中档、高挡

电池类型：充电电池

电池寿命：连续工作 4 小时至 8 小时取决于使用时的频率、输出功率

间断工作 6 小时至 10 小时取决于使用时的频率、输出功率

工作温度：-10℃+55℃

尺寸大小：16×16×39cm

重 量：4kg（含电池）



第二章 基本操作

一、发射机的操作

发射机用于将发射机信号施加在目标电缆上。它可以发射低频、射频两种频率。

1、发射机面板

发射机有三个触摸键盘、一个电源开关和一个信号输出口、一个充电器接口和一个液晶显示器。按

键、开关和显示屏具体使用描述如下：

发射机有三个触摸键盘、一个电源开关和一个信号输出口、一个充电器接口和一个液晶显示器。按

键、开关和显示屏具体使用描述如下：

开 关 打开或关闭仪器。开机：按下开关键发射机工作；关机：发射机处

于开机状态时按下开关键关闭发射机。

功率选择 按下功率选择键切换高功率输出和低功率输出。开机默认为低功率。

频率选择 按下频率选择键来选择发射信号频率。可选频率：低频、射频。当

插入信号输出线时，开机默认为低频；当拔出信号输出线时开机默认为射频。

输出模式 输出模式有 3 种：直连模式、耦合模式、感应模式。

液晶显示 液晶显示发射机的输出频率、输出功率、输出模式，以及被测回路交流阻抗值。右下角显示电

池电量。

背 光 键 按一次打开背光灯，再按一次关闭背光灯。

信号输出 信号输出连接线插座。

充 电 口 接入充电器及备用电池插座。

电 池 盒 电池盒位于机壳底面，一般情况用充电电池

注意：在连接和断开红/黑测试线时，发射器应该处于关闭状态。







第三章 寻测路径

一、测量前的仪器检查

1、发射机

⑴开机后请注意电池电量，如果电量偏低，请更换电池或对充电电池充电。

⑵将输出信号线插入信号输出口，开机并打到低档、低频，将输出两线对接，液晶显示的电阻值应小于

5Ω。见下图所示。

2、接收机

⑴开机后请注意电池电量，如果电量偏低，请更换电池或对充电电池充电。

⑵发射机开机，设定到中频频率，将接收机设定到同一频率并选择波峰法，然后将接收机对准发射机，

并左右移动接收机。信号显示应有变化，其中将接收机指向发射机时信号最大、声音最紧凑。见下图所

示。

二、路径测量操作

1、发射机

发射机有三种方法将信号作用于导体——直接连接法、夹钳耦合法、感应法。

⑴直接连接法

发射机直接与导体连接，并在导体中产生最强信号，此种连接为地下电缆的探测最佳模式。在此工

作模式下，接收机和发射机可靠的很近。

①插入连接线

将输出线插入发射机输出插座。

②与导体连接

将输出线的红色引线与目标电缆不带电的某相相连，此相另一端也与地相连。

③选择接地方式

要使测试准确必须有良好的接地。将连接导线的黑色引线接入大地。寻找现成金属接地点（如系统接地

点或金属接地点）。若没有现成的接地点，可以使用接地钎，使用时将地钎尽量插入地下，然后接上黑



色引线。

④选择频率

低频：用于具有良好接地回路的管线探测和长距离探测。

射频：管线接地不好的情况或有非金属接头的管线的定位。

中频和高频：可以根据现场情况进行最佳效果选择。

⑤选择输出功率

根据具体情况选择高中低档。一般情况下尽量选择低档，以节省电池的电量。

⑥检查环路电阻

发射机会自动检查回路电阻并在液晶显示器中显示所测的阻值。电阻值越高，电缆中的信号就越弱。电

阻阻值超过 2KΩ时就不能进行可靠的定位。通过改进接地方法或接地点，来减少回路电阻值，增加电缆

中的信号强度。如有必要可采用移动接地点，直到找到探测区域内最低回路电阻位置。或将接地点的土

地浸湿也可减少回路电阻。

警告： 决不能与带电电缆直接连接。电缆直接连接时一定要确定电缆已断电。

⑵耦合夹钳法

如果不能采用直接连接目标管线，第二个选择是通过耦合夹钳将信号作用于目标管线上，将测量耦

合夹钳夹在导体上，发射机通过耦合夹钳在目标管线上直接产生感应信号。

夹钳接地要求：如果在电缆上使用耦合夹钳，则电缆的两端必须接地。电力电缆和市话电缆外皮通

常已经接地。当定位有绝缘段的管路（如煤气表）时，应用跳接短线把绝缘段接通；在某些环境下，如

果两端接地不良好，回路电阻过大，或者低频信号耦合不上，那就改用射频来测试。

①接测量夹钳

在发射机关闭的情况下，将测量夹钳插入发射机插座。

ı要求缘段的

测量夹钳夹在导体上，并确测量夹钳和合确合， 接。则频率选择使用耦合夹钳时发射接缆机频率可选择回频中频高频和射频频率。当地下管线的的接地良好
时，

使用回频频率；如果两端接地不良好回路电阻过大
，

或者回频信号耦合不上，则最用射频来测。中频和高频可以夹据机情况进行最关效果选择。上 发射机接缆机进行探测。瀀感应法当作者不可能接管管或电缆（不能进行直接或用耦合夹钳定位法时，可采用方法，发射机内选一个感应信号发射线。当发射机射于最机并频率选择高频或射频时，内置 可不断



发出感应信号（若将输出信号线或测量夹钳插头插入输出插座，天线就会被自动切断）。

感应法使用便捷，而且在测试时被探测管线不需要中断运行，也不需要任何连线。但用此种方法信

号亦会感应到目标管线附近的其它管线上，使探测变得困难。还有一部分的信号能量会耗损在周围的土

壤中，这样就会使信号变弱，使接收探测距离缩短。用感应法有时因管线埋的太深，亦会影响探测效果。

使用感应法时在距发射机 10 米范围之内，接收机有可能通过空气直接接收到发射机发出的信号，如

果发射机使用高功率输出，发射机与接收机相距的距离要求将更高。

感应法不能给金属井盖或有密集钢筋的混凝土路面下的管线施加信号，因为信号将被井盖或钢筋网

阻断。感应法必须要求管线两端有良好的接地。

①放置发射机

将发射机放置在目标管线的正上方，发射机上的标识箭头与被测管线方向一致。

②选择频率

感应测量法应选择高频或射频。

2、接收机

接收机有三种方法探测电缆——波谷法、波峰法、“A”字架法。

接收机的操作

⑴接收机开机

⑵检查电池电量

电池的电量不足时，请更换电池或充电。

⑶设定频率

按动频率键，将接收机设定在所需频率。如果采用主动探测模式，接收机的接收频率应与发射机设

定的发射频率相一致。选择用低频、中频、高频还是射频取决于测试的现场需要。低频、中频、高频和

射频各有所长。低频的可靠性更高，故一般先用低频，它能传到非常远的距离，对相邻电缆（管线）很

少互相窜扰，不易导致查找错误。但其不同于射频信号，低频对断开的屏蔽接头或绝缘管套的穿透性能

没有使用射频好。在电缆测试中应尽量使用低频测试。

电缆周围电磁场的变形会影响电缆的定位和深度测量。T 接头，弯头，盘园，平行电缆（水管），

交叉线，大的金属物体，都能使信号变形。探测电缆位置时，要随时注意可能产生干扰定位的情况，要

时刻注意相邻管线从目标电缆上耦合过来的感应信号的干扰，它会使你错误的确定电缆的位置和深度。

在探测过程中，应不断扫寻电缆的两侧，检查是否存在其它相邻管线，以及相邻管线对目标管线的影响。

⑷选择测试方式

按模式键，选择的波峰、波谷及故障测试方式(“A”字架)。

⑸灵敏度的设置



“增益加减”键用来增加或减小灵敏度。如果数字的读数太低，调节“增益加”键使梯形图的读数

位于整个量程的 600-900 之间处。同样，如果数字的读数太高，调节“增益减”键使梯形图的读数位于

整个量程的 600-900 之间处。

3、探测方法

⑴波峰法测试（峰值模式）

保持接收机与地面大体垂直，在管线上方移动接收机。当接收机在电缆路径的正上方时，通过移动

接收机可以得到最大值。见下图。当你移动接收机逐渐远离电缆路径时，接收机的梯形图、读数及声音

响应频率会降低；当移动接收机在电缆路径的正上方行走时，由各个探测信号最大点组成的连线就是电

缆的路径。

以适合的速度从发射机处开始向电缆远端探测，同时左右移动接收机。注意接收机信号的峰值读数

的指示的变化，读取信号最大点即可。

在测试时，峰值的读数可能会随着接收机同发射器之间距离的变大而缓慢减小，这是由于信号延电

缆传播中可能有泄漏造成的。调节增益键，可以补偿信号的变化。如果接收机的读数忽然在急剧发生变

化，这可能是由以下原因造成的：管线连接处（T 字接头），此时信号会沿着电缆朝多个方向传播；电

缆的埋设深度有变化；电缆外皮受损接地；电缆盘园等。

如果电缆太长，接收机增益被设为最大也无法探测被测电缆的路径时，这时就应将发射器与电缆的

另一端连接，然后往回再次从刚才信号消失处重新查找。

在管线为直线时每隔几米做一个标记，在急拐弯处、有盘园的地方以及管线集中处应每隔几十厘米

做一个标记。当遇见上述情况时，此时接收机的波峰法和波谷法的表现形式同在直线探测时有很大的不

同。有机会要多在有拐弯和分支的电缆上操作，以熟练掌握这种情况的探测技巧。

⑵波谷法测试（零值模式）

接收机在目标电缆的上方移动。当接收机在电缆路径的正上方时，接收机得到的信号值最小，声音

响应也很小。当移动接收机偏离最小值点时，接收机的梯形图、读数及声音响应频率逐渐增大，继续移



动接收机时接收机的梯形图、读数及声音响应频率又会降低（此时接收机已远离管线）。移动接收机在

电缆路径的正上方行走时，由各个探测信号最小点组成的连线就是电缆的路径。

接着以适度的速度从已知电缆处开始测试，同时左右移动接收机。注意信号强度及读数指示的变化

并注意箭头指示。读取信号波谷最小点即可。

第四章 深度的测量

对电缆来说深度测量是一个比较重要的参数，本仪器提供了三种测量方法分别为直读法、45°法及

80％法。几种方法各有优缺点，用户可根据不同使用环境、条件选择使用。下面分别介绍三种方法的使

用。

一、直读法测试

接收机能直接测试地下电缆深度。深度值显示在LCD液晶显示

器上。深度测量在电缆测试时能迅速测定电缆的深度。测试步骤为：

发射机采用直连法连接，接收机测定正确的电缆路径，移动接收机

到目标电缆的正上方。接收机的位置尽可能精确地位于电缆正上

方。垂直拿着接收机不要晃动，按动深度键。接收机将测试的深度

显示在液晶显示器上。不要在电缆的弯头或T接头附近进行深度测

量。要获得高的精度，至少离开弯头5米处进行深度测量。当有较大的干扰源或存在相邻管线的感应信号

干扰时，进行深度测量往往是得不到准确读数的。使用测量深度的功能时必须十分注意，因为干扰磁场

和相邻管线对于直读测深的影响非常大。读深度值时操作者应首先探测干扰磁场和相邻管线的磁场，尽

量在理想环境下测试深度。如直读法测深的精度不能满足要求。请使用45度角测试深度法或80％法。

直读测深的方法虽然简单，但要获取正确结果需要一定的条件，否则测量精度不高，甚至得到错误

结果。应用直读测深的条件之一是此时的波峰值和波谷测得的路径要基本重合，否则误差会很大。其二

是☀之Ѐ



法是找一个深度已知且无干扰的电缆段，测出直读深度，与实际埋深相比较就能得到校正系数。

测量埋深时要注意接收机的方向，应使接收机的线圈与电缆走向垂直，可以通过轻微转动接收机，

使面板上的显示读数达到最大值来判定。此外，还应注意：直读埋深值是接收机机身底部到管道中心的

距离。

把接收机从地面提高5厘米重复进行深度测量检查可疑的深度测量值。如果测量到的深度增加的值与

接收机提高的高度相同，则表示深度测量值是正确的。

如果测试环境理想，深度测量的精度应为管线埋深的±5%。然而，有时可能不知道现场条件是否适

合深度测量，所以应该采用以下的方法来检查测试深度值：

1、检查深度测量点的电缆前后至少有5米是直的。

2、检查20米范围内信号是否相对稳定，并且在初始深度测量点的两边进行深度测量。

3、检查目标电缆附近3至4米范围之内是否有相邻的干扰管线。这是造成深度测量误差最常见的原因，

邻近管线感应了很强的信号可能会造成50%的深度测量误差。

4、稍微偏离管线的位置进行几次深度测量，深度最小的读数是最准确的，而且此处指示的位置也是最

准确的。

二、45°法测试

将接收机移到所需测试点，确定电缆的正确路径。用波谷法尽可能精确的标出管线的路径。把接收

机的底端放在地面上，使得接收机与地面成 45 度角。移动接收机离开电缆路径，接收机移动的路径同管

线路径保持垂直，当接收信号指示为零值时，接收机同电缆路径的距离就是电缆的深度。在电缆的另一

方重复上述步骤，测得的距离值应该相等。当电缆两侧测得的深度值不相等时，表明有别的管线或金属

物质。

45°法测深示意图

三、80％法测试

本方法使用简单，它是利用电缆走向的垂直剖面，测得



的管线峰值两侧的 80％值处，此处两点之间的距离就等于管线埋深的距离。

将接收机模式选择为波峰法，找出电缆峰值最大点即管线的正上方，记住ᔀ 上电ⱪ离。
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寻找探测区内其它公用管线的标记，例如变压器、消防栓、柱脚、仪表等，这些设备有可能连接地

下导体。

四、管道的测试

接收机收到的信号随距发射机耦合点的距离增加而变弱，长金属管尤其明显（这是因为金属管不断

有接地点并产生泄漏引起的）。为增强信号，移动发射机的耦合点，使其靠近接收机并不断调整接收机

的增益。如果必须使用感应法，最好由两人操作，一人提发射机另一人提接收机，这样工作会很方便。

管道也许有许多分支，一般我们先测试主管道，测完主管道后，再定位各支管道。用感应法很容易

定位各个支管。此项操作需两位操作人员，操作者1手持接收机站在主管道上，接收机与主管道垂直。操

作者2手提发射机，发射机标识箭头与主管道平行，且保持与发射机相距15米以上，如图所示，在准备探

测供给分支一侧距主管道10米左右的平行管线上移动。当操作者2每通过一根分支时，接收机信号强度增

加。每当接收机信号强度增加时，操作者1向着操作者2发信号，然后操作者2在地面上做出标记即可。此

项操作接收机应选波峰法。

五、弯管和管端的定位

在跟踪管线时，可能碰到信号强度突然下降，当接

收机左右移动时，读数信号没有明显变化。原地继

续左右搜索，同时转动身体。如果转到某一位置时

信号恢复，则表示管线转弯，可沿ᬀ



能感应到最浅的或导电性好管线上，在这种情况下用直读法测量时，可能测得深度不可信。

此时我们用45°法测试可以进一步确定多个导体的存在，并可测得多个管线的深度。首先我们可以

用45°法测到第一个管线的深度，然后继续移动接收机找出多个管线的深度。将接收机移到另外一侧重

复上述过程，分别测出各个管线的深度。

七、埋设比较深的导体

当管道埋设比较深时用感应法测试就会感到很困难，并可能感觉到接收机信号很弱，移动接收机时，

信号强度变化很小，增加增益后信号很不稳定。这是由于管道比较深发射机感应到管道的信号比较弱，

而接收机从管道接收的信号会更弱造成的。

如果目标管线埋在2米以下，用感应法测试就会产生很大误差。

此时最好用直连法。

八、电流测试

对于各种现场电缆探测时，接收机具有一个非常有用的功能—

—电流测试功能。测试步骤为：先测定正确的电缆路径，移动接收

机到目标电缆的正上方。接收机的位置尽可能精确地位于电缆正上

方。垂直拿着接收机不要晃动，按动电流键。接收机将显示被测管线中的电流值，并显示在液晶显示器

上。不要在电缆的弯头或 T 接头附近进行电流测量。要获得高的精度，至少离开弯头 5 米处进行电流测

量。由于场强随电缆深度变化，XXXXX 管线定位仪的电流测量功能可以准确区分平行管线，即使管线的

埋入深度不同，也能清楚的识别要探测的目标管线。在地下管线很多的情况下的目标电缆（同发射器相

连的管线）通常会感应到其他相邻的管线。在目标电缆埋深比相邻管线埋深深时，被感应的相邻管线中

的信号传到地面时有可能比在目标管线中的信号还要强。操作者这时将发现两根或两根以上的管线，这

时就需要用电流测试来判别出目标电缆和相邻的管线。用接收机测试电流的功能，操作者能读出电缆中

低频或射频的电流值。电流值最高的通常就是要探测的目标电缆。在管线密集的区域，接收机可能会在

旁边的干扰管线上探测到比目标电缆更强的磁场信号，因为相邻管线的深度比目标电缆浅。 电流测量值

最大的（而不是信号响应最强的）管线才是施加了发射机信号的目标电缆。

先寻找被测电缆的路径。尽可能精确的标出这些电缆的路径。在电缆位置准确定位后，将接收机置

于地面上，机身垂直指向电缆中心，且与电缆的走向垂直。保持仪器稳定按动深度键，即会显示深度数

值。把接收机放在已做标志的电缆路径的正垂直的上面，放在地上。垂直的拿着接收机直到测试信号稳

定。按电流测试键。电流数字读数将显示出电缆中电流信号的大小。接着，再次测试第二根电缆，电流

数字读数将显示出电缆中电流信号的大小。观察梯形图和数字读数，两读数更高的意味着管线中的电流

信号更大的也就是我们要寻找的目标电缆。



管线有破损点时的电流探测示意图

注意：接收机会对错误的电流测试的操作报警。如果在电流测试期间显示电流读数为“000”，则

表示接收机探测到错误的电流读数。

第六章 故障定位

直埋电缆故障精确定位特别适用于路灯电缆、直埋电力电缆、直埋通讯电缆、直埋光缆对地绝缘故

障的快速准确定位。尤其对直埋电缆的死接地十分有用，用传统高压闪络法测试时，因为单相金属性接

地故障点的放电能量与放电电流的平方和接地电阻成正比，并且接地电阻很小，故故障点击穿间隙放电

时声音较轻，无法精确定点，甚至无法定点。

直埋电缆故障精确定位使用简单，无折衷设计，不需培训，一看即会。不用传统的高压设备，不用

市电，电池工作，



三、跨步电压法测试

跨步电压法是我们实际应用中最为有效的方法，其检测原理是：由发射机提供一高压电流，电流经

电缆故障点入地，在故障点周围产生一跨步电压，通过“A”字架的两根电极沿电缆路径测量电位的变化

情况。当靠近故障点时，电位差将迅速增加，并在临近故障点前、后达到最大值。若遇多点故障，则可

沿着电缆路径测到多点“极性变化点”，再分别找到多点地电突变的“零”电位点。

故障定位实际就是测定地下管线的绝缘破损处。当对管线施加一定信号时，就会有一部分信号通过

外皮破损点返回，参见下图。

管线的对地泄漏电流可由“A”字架两脚分别接收，而接收机显示的信号大小则是两针接收信号的差

值，当两针接收的差值为零时，则说明“A”字架在故障点的正上方。

在故障定位测试之前首先要确定导线的路径。如果在管线测试时，有异常信号损失，这可能是部分

信号从绝缘破损处逸出到大地中形成的。

当路径被确定及故障的大体区域确定时，切断管线终端与地的连接点，使泄漏电流集中通过故障点。

如果在终端处管线和地的连接被断开，发射机发射的电流将从故障点处流出。这将增大电流在故障点处

的逸出，从而有利于实现故障定位。

1、将发射机接入电缆，见下图，频率选择定为低频，工作模式选为“A”字架模式。

2、接收机连到“A”字架上，用适当的力量把“A”字架插进土壤中（参见下图）。





“A”字架探针在故障点处的信号显示

从上图可看到：当接近故障点（此时远离发射器）时，接收机的接收的信号就会逐渐增加。

注意：图中的读数只用于图解，可能与其它环境所获得的读数不同。

第七章 常见问题

问：探测过程中干扰是如何产生的？

答：直埋电缆测试仪是探测目标金属管线上的施加信号电流产生的电磁场。在理想情况下电磁场的形状

应是标准的同心圆。干扰的产生最常见的原因是目标管线上的信号耦合到邻近的管线上。被干扰的电磁

场是一个变形的电磁场，从而造成读数不准确。发射频率越高相邻管线的干扰就越大。

问：为什么我在其它的管线上探测到干扰信号？

答： 这种情况是由于发射机施加的信号，通过公共接地点使信号分流到了其他管线上或互感耦合到了其

它管线上。这时最好使用直接连接法施加信号，或更换信号施加点，并使用较低的频率（低频）。

问：如何用谷值法验证峰值法定位的准确性？

答：对于理想的无干扰管线，波峰/波谷法定位的位置是重合的。但对于有并行管线或有其它干扰时，波

峰/波谷法定位的位置就会不重合。此时的管线真正位置在波峰值一侧。当干扰严重时可能找不到零值点，

此时只能根据峰值位置大概给出管线的位置。最好采取改变施加信号的方法，重新进行管线定位。当波

峰/波谷法所测位置不重合时，管线直读测深也会有较大偏差，甚至无法读出深度。

问：有什么方法可以减少管线电磁场形态的变形？

答：首先，你可以试着降低发射机的输出功率，有时信号太强，探测的效果不一定最好，尤其是多根管

线并行、非常接近的情况下。如果使用的是感应法，这时可以改用直接连接法或夹钳法施加信号。这们

可以减少耦合到其它管线的信号，从而减少管线电磁场形态的变形。如果，发现谷值法和峰值法定位不

一致，换一个一致的地方进行定位，如果找不到一致的地方，我们通常以峰值位置做为管线的位置，深

度测量也在峰值模式下进行，当然也存在一定的误差，但比谷值法更接近真实值。

问：该设备是否可同时用来探测铜线电缆和光缆？

答：目前的地下管线探测仪只能探测带有金属护套或芯线的电缆。只有带有金属护套或中央金属加强芯

的光缆才能用地下管线探测到。要探测电缆必须给导体施加一个可以探测的信号（发射机信号）。

问：为什么我的接收机测深不准确？

答：1.检查是否选择了⤠误号⤠1一㨧⤠

机么一㨀扰检查是瀀置做为法定峰不会 时用一个电法。牰波峰rp �³ �ÿ �Ò +e 
�,´ � rp#� � B+ �* ,´ 
`�} "� �` �& ,´!” �& ,´ 4ï �• �J �9 E³ �0 �� �_ �� �4 4ï -O !“ �Š�j少的光缆才射否是否量用一光射各查光探 用此我捎ᰰ䚠



0.8-0.95 之间。简单的办法是找一个深度已知且无干扰的管段，



第八章 附件单

编码 型号名称 单位 量/套

1 管线仪主机 台 1

2 充电器 个 1

3 接收机 个 1

4 测试钳 把 2

5 接地线 根 1

6 测试钳连接线 根 1

7 A 字架 个 1

8 A 字架连接线 根 1

9 地钎 个 1

10 地针 个 2

11 输出连接线 套 1
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